Ferrit-Antenne (Schwinkkreisaufbau)

D\e Toleranzen bei den LC-Werten sind unkrmsch da der Feinabgleich am
auf maximale irch

Spulenkorpers erfolgen kann (Frequenzabgleich auf 77,5 kHz).

Im Internet werden Kapazitaten bis maximal 1 nF empfohlen, was allerdings
erhoht, sowie ggf. zur Uber-

s\euerung von VT1 fiihren kann.

Mit Einsatz einer USB 2.0-Leitung als Verbindung zwischen L/C und LP

(Masseanschlu des Schirms LP-seitig) konnen Storimpulse verringert werden.

Variante 1

Ferritstab: 1=65mm; @ =10 mm

Windungszahl: 150 (zweilagig, Spule auf verschiebbarer Hiilse)
L 1,403 mH (gemessen)

(i. 3,3 nF (Normreihe Keramik)
Schwingkreis fiir DCF (77,5 kHz) Material: HF-Litze oder Draht
(Ferrit-Antenne)
1 Stromversorgung Variante 2 (verbesserte Spulengiite)
1 Vee (12-525V)  Supply volt Ferritstab: 1=65mm; @ =10 mm
L100 | ¢100 X2 5 c0(1,2-525V) upply voltage Windungszahl: 200 (einlagig, Spule auf verschiebbarer Hiilse)
| M ] GND Ground L 1,95 mH (gemessen)
| o 5 o 2,2 nF (Normreihe Keramik)
t— Material: HF-Litze oder Draht
by |3
Variante 3 (optimal, da kapazitatsarm)
3 Anschluss Mikrocontroller \s\z:::tnagbs:zahl I12: (sKTer:zvgwc:km;“ r:a 25 mm)
. MC_TCO Time Code L 22mH (gemessen)v
i | MC_PON Power On C: 2,2 nF (Normreihe Folie)
PON = 2) <—-°| mMc_sL AGC hold mode Material: HF-Litze oder Draht, z. B. d= 0,07
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Achtung
Die Schaltung ist fiir den Empfang des Zeitzeichensenders DCF 77,5 kHz (Deutschland) ausgelegt.
Fir die Zeitzeichensender WWVB 60 kHz (Amerika) oder JG2AS 40 kHz (JJY Japan) sind Schaltungsénderungen
entsprechend dem Datenblatt des U4224B zu realisieren.
Hinweise
1) Quarzfilter 1: Der Quarz Q1 kann laut Datenblatt durch den Kondensator C1 ersetzt werden.
2) PON: Der IC ist aktiviert, wenn "Power On" mit GND verbunden wird (optional iiber X11).
3) SL: Der Eingang ist mit Vcc zu verbinden, wenn SL (AGC hold mode) nicht verwendet wird (optional iiber X12).
(AGC - automatic gain control; Link: https://de.wikipedia.org/wiki/Automatische_Verstarkungsregelung)
4) LED: Je nach Schaltungseinsatz kann
- die LED besttlickt werden (ggf. Wert von R2 anpassen) Anderungsiibersicht ! A
- die LED durch einen Widerstand angepasster GroRe ersetzt werden V02  Korrektur BS-Druck Antenne, diverse Absténde
- die LED und R2 unbestiickt bleiben (verwendet wird dann der Pullup-Widerstand vom Mikrocontroller) V01 Schaltungserstellung
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