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Dimensionierung
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S e —_——
- Allgemeines
pe7 e 50 1D AnschluB von X3 on die serielle PC-Schnittstelle Uber ein
5 5T 52 Nullmodem—Kabel mit verdrohteten Hondshoke-Leitungen.
o5 53 = P00 (X0 2] Flr eine fehlerfreie Generierung von Standard-
o ES e 0L (OO baudraten (z. B. 960@) sollten Quarze mit "Krummen”
) B s ) Frequenzen (z. B. 3,6864% MHzD verwendet werden.
:j Esj - Steckverbinder
o= ps X1: Steckverbindung zur Basisplotine
o o X2: AnschluB der Schuingkreiselemente
X3: Serieller Schnittstellenanschlup zum PC
Xt: frei verwendbare Anschlisse
X5: Hintergrundbeleuchtung des LCD-Displays
1-2 gebrickt: stdndige Hintergrundbeleuchtung CHGBI
2-3 gebrickt: Helligkeit der HGB Uber MC gesteuert
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Eingangsbeschaltung der
8 digitalen Eingange
(DC P5-12V)
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Reset.
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Bemerkung:

1D Mit verdnderten Widerstondswerten bei den Eingdngen Konnen
auch ondere Eingongsspannungen verwendet werden

2D Wird Toster S1 fir Schaltung der LCD-Hintergrundbeleuchtung
verwendet, mup dos im Progromm des MC berlcKsichtight werden.
Entweder mon reclisiert eine Ein—/ Ausschaltung oder be-—
treibt die LEDs Uber eine Pulsweitenmodulotion.

3D LEDs sind obgewinkelt entsprechend dem Abstand zum Gehduse

einzubauen.
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Bemerkung:

einzubauen.

Ausgangsbeschaltung der 16 digitalen Ausgdnge

Steckverbindung zur
Bosisplatine

VD17
o0 00 N
\ 1k
w [ tweor  (OF |
N VD19 1F
[ o2 N IN+@01L
\ P
o . IN4Q01L &4 |
N VD21 D
o o IN+001
\ L.
wo N e twoor (0%
/ i1 P
N R
\ L2
w N w  wwoor O3
N 1T
o8 8 [\QQF IN+001
\ P
0 00 IN4Q01L 026
N w27 kT
fAL0 At IN+001
N P vo2s
AL (A1t IN+001
d vo29 LT
b D) N IN+Q0L
N AP o3
1) (A1) IN+201 |
N VD3L 1F
AALY At N IN+001
N i ot Y
ams\ et IN4001 1D ! |
X3 X4 IN4QQL
P .
] 3
SO1
502
Maf>st.ab Datei Zeichner Blott
78 MKS—HP1_SP. T2001 Bauer 1von 1l
Version @112 Titel
‘ | MKS Ausgabeplatine HOL
S A b
1) LEDs sind obgewirKelt entsprechend dem Abstond zum Gehduse usgabe 27. 01. @5 16 digitole Ausgings, offerer Kollektor
Ertwickler : Pro_jekt
QmOtF‘Oth Modulaore Kleinsteuerung MKS




	MKS (103 B-Stromlaufplan)
	MKS (203 P16-Stromlaufplan)
	MKS (303 V01-Stromlaufplan)
	MKS (403 H01-Stromlaufplan)

